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教
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2013.09—2017.06 东北大学 自动化专业 学士

2017.09—2025.08 东北大学 机器人科学与工程专业 博士
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2025.12—至今 辽宁科技大学 计算机与软件工程学院 特聘副教授

研
究
方
向

计算机视觉与模式识别、机器人感知与智能系统。主要面向机械臂与四足机器人，围绕机器人环境感知、

运动规划、智能控制与技能学习开展研究，重点关注机械臂抓取、四足机器人运动控制与移动操作协同，

以及深度学习、强化学习和模仿学习等方法在具身智能领域的应用。
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近年来，发表学术论文 7 篇，其中以第一作者身份发表 IEEE Transactions系列期刊论文 2篇，含 Top期
刊论文 1篇；主持辽宁省教育厅项目 1项。
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